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INTRODUCCION

La Escuela Politécnica Nacional (EPN),
empefiada en responder a las necesidades
actuales del pais y ofrecer un mejor
servicio a la sociedad ecuatoriana, esta
obligada a interactuar con el sector
productivo llevando hacia el mismo
propuestas y soluciones que permitan el
desarrollo del pais, mediante el
asesoramiento 'y capacitacion a las
empresas y técnicos nacionales. En este
contexto la EPN a través de la Facultad de
Ingenieria Mecénica propone y ofrece este
programa de postgrado con el que pretende
reactivar la participacion de la universidad
en el desarrollo del pais.

JUSTIFICACION

La tendencia mundial hacia el libre
mercado, obliga a las empresas a elevar su
nivel competitivo. Para enfrentar el nuevo
reto, la Escuela Politécnica Nacional
propone una Maestria que responda a
estas demandas, formando profesionales
con una nueva vision del disefo,
produccién y la automatizacion; acorde a
las tecnologias actuales, con capacidad de
aumentar la productividad y competitividad.
El proceso de cambio tecnoldgico se
alcanza al combinar conocimientos técnicos
tales como nuevas metodologias para el
disefio mecéanico, dominio de las maquinas
de control numérico, dominio de paquetes
de programacion, entre otros.

OBJETIVOS DEL PROGRAMA

Implementar el Disefio por el método de
analisis numérico para dar solucién a los
problemas de ingenieria y aquellos cuya
solucion era imposible obtener por
métodos tradicionales.

Implantar en la industria la aplicacién de
las técnicas asistidas por computador,
para generar modelos virtuales que
permitan elaborar planos, modelos de
analisis, 0 modelos a ser
manufacturados en maquinas de Control
Numérico. (C.N.C).

Difundir nuevas metodologias del Disefio
Mecanico y relacionar al estudiante con
los procesos de Automatizacion
Industrial; obteniendo reduccion de
tiempos de produccién, costos y ahorro
de energia.

Incrementar el nivel de automatizacion
de maquinaria usada en la industria
ecuatoriana.

GRADO ACADEMICO
El titulo que se otorga:

Magister en Disefio, Produccion y
Automatizacién Industrial, MSc.

PERFIL DEL GRADUADO

El Magister en Disefio, Produccién vy
Automatizacion estara en condiciones de:

e Plantear, analizar y resolver sistemas
discretos y continuos para resolver
problemas de calculo estructural vy
deformacion de chapa metalica en
forma rapida, exacta y confiable.

e Interpretar los resultados obtenidos en
programas informéticos especializados
en disefio y simulacion de procesos.

e Aplicar los avances de software en
Mecanica  Computacional, con el
propoésito de mejorar los resultados en
los productos y procesos utilizados en
las actividades de ingenieria.
Automatizar en forma confiable wun
proceso industrial.

e Aplicar las politicas de produccion,
innovacion tecnoldgica, gestion,
productividad y emprendimiento en las
actividades productivas y de liderazgo
empresarial.



REQUISITOS DE ADMISION

Este programa esta dirigido a profesionales
en Ingenieria Mecénica, Eléctrica,
Industrial, Civil y carreras afines, con
titulos universitarios de tercer nivel
interesados en la especializacion
propuesta.

Los requisitos minimos para inscribirse en
el programa son:

- Titulo de Tercer Nivel en Ingenieria
Mecénica o carreras afines

- Adquirir  formulario de
(Tesoreria de la EPN).

Inscripcién

ESTRUCTURA DEL PROGRAMA

MARCO PEDAGOGICO

La Maestria consta de cuatro niveles, cada
uno de los cuales tiene una duracién de 6
meses. La modalidad es presencial vy
modular. Los postulantes recibirAn doce
horas de clase a la semana, de lunes a
jueves de 18h00 a 21h00.

MALLA CURRICULAR

La formacion académica de los estudiantes
se complementara con varios seminarios,
dictados por profesores extranjeros o
expertos nacionales 'y los temas
dependeran de la necesidad de los
estudiantes.

REQUISITOS DE TITULACION

Para obtener la titulacion de Magister en
Disefio, Produccién y Automatizacién
Industrial, MSc., se debe cumplir los
siguientes requisitos:

= Aprobar 40 créditos en las
diferentes materias.

= Aprobar 20 créditos a través del
desarrollo y aprobaciéon de la tesis
de grado. La cual, se iniciara
cuando el estudiante apruebe el
80% del total de los créditos
correspondientes a las asignaturas
de la malla curricular.
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DESCRIPCION DE LAS ASIGNATURAS

COoDIGO |

MATERIA

HORAS

CREDITOS

NIVEL 1

MDA1.1

Comportamiento de Materiales

Requisitos: Inscripcién y Suficiencia en Inglés
Objetivo: Profundizar el conocimiento sobre materiales tradicionales
y nuevos materiales empleados en disefio

Descripcién:

e Conocimiento de nuevos materiales: Polimeros, Materiales
compuestos, aleaciones metélicas

e Mapas de propiedades mecanicas

e Ejemplos préacticos

Bibliografia

e ASKELAND; La Ciencia e Ingenieria de los materiales; Grupo
editorial Iberoamérica; México; 1987.

e Los nuevos materiales y las nuevas Tecnologias,
http:/herzog.economia.UNAM.mx/secss/tesisFe

e Metales Aeronauticos
http://www.ing.unlp.edu.ar/aeron/catedras/materiales/materiales-
aeronautico.pdf

32

MDA1.2

Sistemas de Mejoramiento Continuo

Requisitos: Inscripcion y Suficiencia en Inglés
Objetivo: Discutir la filosofia TPM y sus procedimientos de
implementacién, Normas de Calidad y Sistemas de Mejoramiento

Descripcion:

Concepto e Historia del TPM.
Plan maestro de implementacion
Mantenimiento auténomo.
Mantenimiento para la calidad.
Mantenimiento planificado.
Seguridad y ergonomia.

Normas de Calidad

Sistemas de Mejoramiento

Bibliografia
e RIGGS, J; Sistemas de produccién, planeacion andlisis y
control, Editorial Limusa; México; 1982.
e BLANCHARD, B.S; Maintainability: A Key to Effective
Serviceability and Maintenance Management, John Wiley and
Sons, New York, 1995.
o NAKAJIMA, S; TPM development program, Cambridge, 1988.

48

MDAL1.3

Métodos Numéricos y Programacion

Requisitos: Inscripcién y Suficiencia en Inglés

Objetivo: Utilizar los métodos numéricos y su aplicacién en disefio
mecanico para la resolucién de problemas de ingenieria y desarrollar
programas para la resolucion de problemas de disefio mecéanico.

Descripcion:
e Introduccién a los ordenadores
e Matlab y Simulink

e Programacioén y aspectos computacionales de los sistemas de
ecuaciones lineales

e Errores Matriciales

e Aplicaciones al célculo Integral y diferencial

e Solucion de sistemas de ecuaciones lineales simultaneas
mediante reduccién Gaussiana y mediante minimos cuadrados.

e Integracion de un sistema de ecuaciones diferenciales de primer
orden por el método de Runge-Kutta de cuarto orden.

48




e Resolucién de problemas

. Introduccién a la programacion.
. Lenguajes de programacion
. Sistemas Numéricos Aplicados
Bibliografia
e CHAPRA, S; Método Numérico para Ingenieros, Mc Graw
Hill; 1988

e MEDEARIS; Numerical Computer Methods for engineers
and physical scientist; US; 1974.

e NAKAMURA, S; Métodos Numéricos aplicados con software
Prentice Hall; 1992.

e HUERTA, SERRATE, RODRIGUEZ; Métodos Numéricos
Introduccion, Aplicacion y Programacion; Ed. UPC; Espafia;
1998.

e DEITEL, H; Introduccién a los sistemas operativos; Addison-
Wesley; Iberoamericana; EEUU; 1973.

e SILBERCHATZ, A; Sistemas operativos; conceptos
fundamentales; Pearson; México; 1999.

ALCALDE, E. Introduccién a los Sistemas Operativos. Ed.
McGraw-Hill. Madrid, 1998.

MDAL.4 Seminario 1

Automatizacion Industrial

MDAL1.5
Requisitos: Inscripcién y Suficiencia en Inglés
Objetivo: Desarrollar los conceptos de maquinas de transferencia y
sistemas de retroalimentacion.
Descripcion:
e Introduccién a la Automatizacion
e Control Automatico con Matlab y Simulink
e Soporte Légico de un Sistema de Planta
e Sensores en Procesos.
e Actuadores.
e Controladores Electrénicos.
e Control avanzado
Bibliografia:
e HARRISON, H; Controles automaticos, sistemas, aplicaciones
eléctricas y mecanicas, Centro Regional de ayuda Técnica;
México; 1969.
e CHAPMAN & HALL; Automation systems Il, London; 1996.
e ALBERTOS, P; Trends in low Automation, Oxford; 1998.
NIVEL?2
Procesos de Manufactura
MDA2.1

Requisitos: MDAL1.1
Objetivo: Conocer las nuevas tecnologias en procesamiento de
materiales

Descripcion:
e Enfriamiento siper rapido
e Conformado a altas velocidades
e Conformado super plastico
e Solidificacion rapida y solidificacién direccional,
e Estampado o compactacion isostatica, recubrimiento y
soldadura por laser, magneto conformado
e Procesos de fabricacion de materiales compuestos
e Tecnologia de prototipo rapido

Bibliografia:
e SANTAMARIA, JC; Super plasticidad en Aleaciones
metalicas, Memorias COBIM IlI; Quito; 2001.

e GROOVER, M; Fundamentos de Manufactura Moderna,
Materiales, Procesos y Sistemas; Prentice Hall; México; 1997.




Innovacién Tecnolbgica

MDAZ2.2
Requisito: Inscripcion y Suficiencia en Inglés
Objetivo: Mejorar el nivel de innovacién tecnoldgica en las empresas
para reestructurar sus procesos productivos.
Descripcion:
. Tecnologia: Evolucién e innovacién
° Evolucién tecnolégica en el campo de la Ingenieria Mecanica
con énfasis en materiales y procesos de manufactura.
. Marco Econémico y la Competencia 16
. Tecnologia en la Empresa
. La dependencia tecnolégica y el desarrollo social.
. Sistemas y estrategias tecnoldgicas
. Funciones tecnolégicas
. Proceso de transferencia de tecnologia en Ecuador
. Aplicaciones y Casos
Bibliografia:
e ESPINOSA; Desarrollo tecnolégico y transferencia de
tecnologia en la industria ecuatoriana actual, EPN; Quito;
1985.
e JONES:; Ciencia y tecnologia en paises en desarrollo; Fondo
de Cultura Econ6mica; México; 1973.
e ECKAUS, R; Appropriate technologies for developing
countries, National Academy of Sciences; US; 1977.
vmpa2.3 | Disefio y Elementos Finitos
Requisito: MDA1.3
Objetivo: Aplicar el anélisis por elementos finitos en el disefio
mecanico, analizar los principios fundamentales de las teorias de
disefio.
Descripcion:
. Teorias de Falla, analisis de esfuerzos
. Ingenieria Concurrente
. Sistemas Discretos y Continuos
. Resolucion de problemas unidimensionales por el MEF 48
. Elementos unidimensionales avanzados
U Generacién de Mallas
) Flexion de Vigas
. Problemas de Elasticidad bidimensional
. Sélidos de Revolucion
. Sélidos Tridimensionales
. Placas Gruesas y delgadas
. Laminas de revolucién y arcos.
Bibliografia:
e SEPULVEDA, E; Puesta en funcionamiento de prototipo
rapido, Jornadas Internacionales Mecanica-Computacion; Chile;
1995.
e GEBHART, A; Rapid Prototyping; Alemania; 1996.
e ERBE, H; La Tecnologia de Prototipos rapidos y sus aportes al
desarrollo de productos, IV Congreso Iberoamericano de
Ingenieria Mecanica; Chile; 1999.
MDAZ.4 | seminario 2 32
MDA2.5 | Integracién CAD- CAM- CIM

Requisitos: MDAL1.5
Objetivo: Desarrollar los conceptos basicos de CAD —CAM -CIM

Descripcion:

° Maquinas CNC
CAD y CAE.
CAM Mecanico.
Integracion CAD CAM.
Fabricacion Flexible (CIM)
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Bibliografia:
e HARRISON, H; Controles autométicos, sistemas, aplicaciones

eléctricas y mecanicas, Centro Regional de ayuda Técnica;
México; 1969.

e CHAPMAN & HALL; Automation systems Il, London; 1996
e ALBERTOS, P; Trends in low Automation, Oxford; 1998.

NIVEL 3
MDA 3.1 | Deterioro de Materiales
Requisitos: MDA2.1
Objetivo: Conocer fundamentos de lubricacion y desgaste
Seleccionar lubricantes segun la aplicacién industria
Descripcion:
e Friccién y Desgaste 16
e Teoria de Lubricacion y Lubricantes
e Tipos de peliculas: propiedades, clasificacion
e Lubricantes Sintéticos
e Sistemas de lubricacién
e Seleccién de Lubricantes
Bibliografia:
e FULLER; Theory and Eractice of lubrication for engineers;
John Willey and Sons;2 °* Edicién; 1984
e BENLLOCH; Lubricantes y lubricaciéon aplicada CEAC; 1984.
e WILLIAMS, J; Engineering Tribology; Edition 1, Oxford
University Press, 1994.
MDA 3.2 | seleccion de Materiales
Requisitos: MDA1.1
Objetivo: Mejorar la calidad de los productos a través de una mejor
seleccién de los materiales empleados.
Descripcion:
e Criterios avanzados en la seleccién de materiales
e Ejemplos préacticos 32
Bibliografia:
o ASKELAND; La Ciencia e Ingenieria de los materiales; Grupo
editorial Iberoamérica; México; 1987.
e Los nuevos materiales 'y las nuevas Tecnologias,
http:/herzog.economia.UNAM.mx/secss/tesisFe
e Metales Aeronduticos
http://www.ing.unlp.edu.ar/aeron/catedras/materiales/materiales-
aeronautico.pdf
MDA 3.3

Aplicaciones de Métodos de Elementos Finitos

Requisitos: MDA2.3
Objetivo: Aplicar los elementos finitos a problemas especificos de
ingenieria

Descripcion:
Aplicaciones en Transferencia de Calor
Aplicaciones en Chapa Metélica
Aplicaciones en Sélidos de revolucion
Aplicaciones en Mecanica de Fluidos
Aplicaciones en Estructuras
Bibliografia:
e SEPULVEDA, E; Puesta en funcionamiento de prototipo

rapido, Jornadas Internacionales Mecanica-Computacion; Chile;
1995.

e GEBHART, A; Rapid Prototyping; Alemania; 1996.

ERBE, H; La Tecnologia de Prototipos rapidos y sus aportes al
desarrollo de productos, IV Congreso Iberoamericano de
Ingenieria Mecénica; Chile; 1999.
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MDA 3.4

Disefio Estructuras Metalicas

Requisitos: Inscripcién y Suficiencia en Inglés
Objetivo: Estudiar el disefio de Estructuras Metalicas

Descripcion:
e Generalidades del disefio de Estructuras en base a la Norma
AISC y la LRFD
e Tension

e Compresion

e Flexion

e Cortante

e Combinacion de fuerza axial, flexion, cortante y torsion
Bibliografia:

e Manual AISC,

e ARELLANO, Roberto, Estructuras Metélicas, EPN, Ingenieria
Civil; Ecuador; 1990.

32

MDA 3.5

Sistemas Mecatronicos

Requisitos: MDA2.5
Objetivo: Mejorar la productividad de la industria mediante el
conocimiento de sistemas mecatrénicos.

Descripcion:

Introduccién a la Mecatronica

Logica Digital y Algoritmos de Control.
Microprocesadores

Control Computarizado (PLC’s)
Programacién de PLC's.

Bibliografia:
e HARRISON, H; Controles automaticos, sistemas, aplicaciones
eléctricas y mecanicas, Centro Regional de ayuda Técnica;
México; 1969.
e CHAPMAN & HALL; Automation systems Il, London; 1996
e ALBERTOS, P; Trends in low Automation, Oxford; 1998.

48

NIVEL 4

MDA 4.1

Robética

Requisitos: MDA3.5

Objetivo: Tratar en lo posible de la utilizacion de la robética en la
industria para incrementar la productividad y la calidad de los
productos

Descripcion:

Introduccién a la Robética

Robética Industrial.

Robética de manipuladores.

Robética Movil.

Vision Artificial.

Inteligencia Artificial y Redes Neuronales

Bibliografia:
e HARRISON, H; Controles automaticos, sistemas, aplicaciones
eléctricas y mecanicas, Centro Regional de ayuda Técnica,;
México; 1969.

e CHAPMAN & HALL; Automation systems Il, London; 1996
e ALBERTOS, P; Trends in low Automation, Oxford; 1998.

48




MDA 4.2 Procesos de Produccidn
Requisitos: Inscripcién y Suficiencia en Inglés

Objetivo: Proponer estrategias para el mejoramiento de la
productividad basada en optimizar los procesos de produccién.

Descripcion:

Disefio e implantacién de procesos de produccion
Procesos de produccién flexible. 16 1
Produccion multiproducto

Células de fabricacion y equilibrado de lineas.
Mejora de procesos y su evaluacion.

Aplicacion informatica en el disefio de procesos
Gestion de métodos y tiempo.

Reasignacién de puestos de Trabajo

Bibliografia:
e BUFFA, Modern Production and operation Management; John
Willey and Sons; 5 " Edition; NY; 198

PERSONAL DOCENTE

La maestria cuenta con personal altamente calificado por su formaciéon técnica y experiencia,
lo cual garantiza la excelencia en la capacitacién académica de los asistentes. Es importante
recalcar la participacién de profesores internacionales como catedraticos, cuya presencia

elevara a un nivel internacional el programa propuesto.

Los docentes que dicten catedra en este Programa de Postgrado tiene se cumplir con los
siguientes requisitos:

e Tener Titulo Académico minimo de Magister.

e Tener experiencia profesional minimo de 5 afios sobre el tema a dictar en el
Programa.

e Tener experiencia docente minimo de 3 afos sobre el tema a dictar en el
Programa.

e Entrega de un Curriculum Vitae en donde conste las Lineas de Investigacion,

Proyecto y Publicaciones.

El personal que colaborard como soporte béasico para la realizacion de este programa de

Maestria es el siguiente:

1. CARDENAS, VICTOR MANUEL
Magister Fisica de Estado Sdélido, Universidad “Maximo Gorky", Jarkov, URSS, 1981, Doctor
Fisica de Metales, Universidad “Maximo Gorky, Jarkov, URSS, 1988.

2. HERBE, HEINZ
Profesor Dr.-Ing. Institute of Vocation Education, Centre Human - Machine Systems
Universidad Técnica de Berlin. 2002 ALEMANIA



3. ESCOBAR LAFUENTE, JORGE
Ingeniero Mecéanico, Escuela Politécnica Nacional, 1976. Magister en Mecanismos Instituto

Politécnico de Liverpool, Inglaterra. Practicas de Ingenieria, Brasil, CSN.

4. DICHIARA, RAUL
Licenciado en Economia, Universidad Nacional del Sur (Bahia Blanca-Argentina), 1974.
Magister en Economia Universidad Nacional del Sur, 1990. Estudios de perfeccionamiento

Rheinische-Friedrich-Wilhelms Universitat Bonn. Alemania 1979

5. AGUINAGA BARRAGAN, ALVARO
Doctor en Ingenieria Mecanica de la Universidad Politécnica Bialostocka en Polonia 1991.
Magister en Tecnologias de la Informacion de la Universidad Politécnica de Madrid 2002.

Ingeniero Mecanico, Escuela Politécnica Nacional, 1986.

6. PER LIND, MAGNUS

Magister of Science (Electrical Engineering and Systems Theory), Lund University, Sweden.
1969. Doctor of Technology (Industrial Economics and Management) Royal Institute of
Technology, Stockholm, 1988.

7. QUEVEDO TERAN, CARLOS
Ingeniero Civil, Instituto Tecnolégico de Monterrey, México, 1962. Magister Universidad de
lowa, EU., 1966, Doctor Universidad Carnegie-Mellon, EEUU., 1969.

8. GUERRERO BARRAGAN, VICTOR

Ingeniero Mecanico, Escuela Politécnica Nacional, 1999, Magister en Ingenieria Mecanica en
la Universidad de Buffalo, EU 2002, Doctor en Ingenieria Mecanica en la Universidad de
Buffalo, EU 2004.

9. ARELLANO BUENO, ROBERTO
Ingeniero Civil Mecanico; Escuela Politécnica Nacional, 1974 Quito - Ecuador,. Doctor

Ingenieria Civil, Universidad Técnica Aquisgran, Alemania 1980.

10. ZAMBRANO OREJUELA, IVAN
Ingeniero Mecéanico, Escuela Politécnica Nacional, 1980, Magister en Informatica Universidad
Andina “Simoén Bolivar”, Quito - Ecuador, 1995. Magister en Métodos Numérico y Disefio para

Ingenieria de la Universidad Politécnica de Catalufiya. Espafia, 2004

11. UBIDIA, LENIN
Ingeniero Mecanico, Escuela Politécnica Nacional, 1974 Quito - Ecuador, Magister en Ciencias,
Universidad de Idaho, EEUU.1975



12. ALVARO, TANYA
Ingeniero Quimica, Escuela Politécnica Nacional, 1992, Quito - Ecuador, Magister Ing.
Industrial, Escuela Politécnica Nacional, 2001, Quito — Ecuador, Diplomado en Seguridad y
Salud Ocupacional, 2000.

13. CADENA, FRANCISCO

Ingeniero Quimico, Facultad de Ingenieria Quimica, Escuela Politécnica Nacional (EPN),
Quito, 1992. Postgrado en Materiales, Departamento de Materiales, Escuela Politécnica
Federal de Lausana (EPFL), Suiza, 1993-1994. Doctorado en Polimeros (PhD), Escuela
Técnica Superior de Ingenieros Industriales de Barcelona, Universidad Politécnica de Catalufia
(UPC), 1995-1999.

14. QUIROZ, FRANCISCO
Ingeniero Quimico, Facultad de Ingenieria Quimica, Escuela Politécnica Nacional (EPN),

Quito,. Magister en Polimeros Universidad Politécnica de Catalufia (UPC).

15. LASCANO, LUIS
Fisico, Escuela Politécnica Nacional, 1985, Quito - Ecuador, Doctor en Ciencias Fisicas,
Universidad Autbnoma de Madrid, 2000

16. ESTUPINAN, PATRICIO
Ingeniero Mecanico, Escuela Politécnica Nacional, Quito - Ecuador, Postgrado en Ciencia de

Materiales e Ingenieria, Lehihg University, 1992.

17. TAPIA, LUIS

Ingeniero Electrénica y Telecomunicaciones, Escuela Politécnica Nacional, Quito - Ecuador,
Magister en Tecnologias de la Informacién en Fabricacién, Universidad Politécnica de Madrid,
2002.

18. CORRALES, LUIS
Ingeniero Electronica y Telecomunicaciones, Escuela Politécnica Nacional, 1979 Quito -

Ecuador, Doctorado en Bioingenieria en la Universidad de Strathclyde, Gran Bretafa, 1988.

19. RIBA ROMEVA, CARLES

Doctor Ingeniero Industrial en la Universidad Politécnica de Catalufia (UPC).

20. RUIZ, BLANCA

Ingeniero Eléctrica, Universidad de los Andes, 1989, Bogota - Colombia. Especialista en
Finanzas, Automatizacion y Derechos de los Negocios, Universidad Externado de Colombia
2000.
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21. KOPACEK, PETER

Ingeniero Mecanico, Universidad Tecnoldgica de Viena, 1966, Austria, Especialista en Control
Automatico 1985, Doctorado en Ingenieria en Sistemas y Control, Universidad de Linz,
Austria,1990.

22. MONTANO, GALO

Ingeniero Quimico Industrial, Escuela Politécnica Nacional. 1953. Master of Science,
Universidad de California, Davis. 1959 Instructor certificado en "Total Quality Management",
en Tokyo, en la Unién de Ingenieros y Cientificos Japoneses, 1993. Certificado del INCAE en

Alta Gerencia y Competitividad., 1994

23. FREIRE, FAUSTO

Ingeniero en Sistemas, Computacidon y Automatizacién y Master en Ciencias de la Ingenieria,
Universidad Técnica Estatal de la Cuidad de Kursk de la Republica Federal Rusa.1995.
Magister en Tecnologias de la Informacién en Fabricacion, Universidad Politécnica de Madrid,
2002.

Para fomentar la excelencia de este Programa de Postgrado existe una continuidad vy
fortalecimiento de los conocimientos adquiridos en pregrado; debido a que la mayoria de los
profesores que colaboran en este Programa de Postgrado, forman parte de la Escuela
Politécnica Nacional y la dictan clases en Ingenieria Mecénica, gracias a esto se logra un

nexo académico entre las materia que se dictan tanto en pregrado como en postgrado.

COSTO DE LA MAESTRIA

El costo total del programa es $4070.00 (cuatro mil setenta dolares), con un pago semestral
aproximado de $1020. Incluye: admisién, matriculas de los cuatro niveles, 60 créditos,

materiales y derechos de grado.

Se puede financiar a través de crédito educativo con el IECE; tarjeta de crédito: Diners,
MasterCard y Visa (Pichincha, Guayaquil, Pacifico, Internacional, Produbanco, Amazonas y

Machala), American Express y Pacificard.

HORARIO DE CLASES:
Lunes a Jueves de 18h00 a 21h00

INFORMACION:

Inscripciones: JULIO 2010
Inicio de Clases: Lunes, 06 de septiembre de 2010
Unidad de Postgrado FIM: Direccién: Facultad de Ingenieria Mecanica, segundo piso,
Oficina Ing. lvan Zambrano.
Telf: 2507-144 Ext. 2403y 2417
E-mail: postgrados.mecanica@epn.edu.ec

ivan.zambrano@epn.edu.ec
jacqueline.ordonez@epn.edu.ec

Horario de atencion: lunes a viernes de 10h00 a 21h00
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